FURUMN®S autoriLOT

NAVpilot-700/711/720

The purpose of this guide is to
provide the basic operation for
this equipment. For more detailed
information, see the Operator's
manual.

YVAVDIIOL

All brand and product names are
trademarks, registered
trademarks or service marks of

NAVpilotSg20

Rotate: Select menu )
items and options;
set the course on
AUTO mode.

(
Push: Confrrm menu

setting.

@ Steeryour @ Steer your
boat to port.
\§

starboard )

Troubleshooting

Operator's Guide

their respective holders.

STBY
S

(720)

@ Momentary press
o Power ON; select STBY mode.

Long press: Power OFF.

% Momentary press: Display turn selections menu.
Long press: Open menu.

@D Sselect AUTO mode. @) Select NAV mode.

Select STBY Dlsplay turn
mode. se lections
menu.
Select AUTO
mode. Momentary
press:
NA pllot-700 %%'ggt NAV Power ON;

adjust brilliance
and contrast.
@ Open/close menu; Long press:

return to previous Power OFF.
screen.

Control unit display is blank.
- Check power source.
- Check fuse F1 in processor unit.

Drive unit steers helm hard over

when Auto is activated.

- Drive phase set incorrectly.
Do rudder limit setup and rudder
test on Dockside setup menu, in
Installation menu.

Navpilot does not auto advance.
- No position data.
Check that position source is
outputting this data.

How to display
Installation menu:
On the STBY display,
press [Course control
knob] three times
while pushing
[MENU] key.

Displayed compass heading
does not agree with vessel
compass.
- Compass not calibrated.
Do compass setup in Sea trial
menu, in Installation menu.

How to adjust brilliance, contrast

)\\_)j

S — CONTRAST
NAVpilot-700 N
@ © CUNTRnS.:nDﬂ&[ﬁ]') & O @
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BRILLIANCE
Momentary ©- 0 CONTRAST
NAVpilot-711/720
CONTRAGT 10
uss € mmmnon O 4§ BRILLIANCE @
CONTRAST/BRILLIANCE - @ ER ILL | AHCE 4_0_
ol v snmeoim . | @ or @
Lon elec
_ press [CONTRAST/BRILLIANCE] )




How to select a steering mode ~N

STBY mode WIND mode
w2 L TOCE u AL RS (SN

(NAVpilot-700) @
S\ > R+ %\
or .
(NAVpilot-711) @9\ P%TVE’Yi (NAVpilot-720)

Steer boat with
helm wheel.
AUTO mode
For advanced auto mode,
connect NAVpilot to a navaid
%\ > %\ which outputs position data.
Select ADVANCED AUTO: ON
from menu, then operate
Steer boat Adjust NAVpilot as in AUTO mode.
on desired course. course finely.
NAV mode Waypoint

¢

| Select destination > s » %\
dManualIy steer boat

on navigator.

toward waypoint. )

How to use the preset turns ~\
The TURN key provides (NAVpiot-700) %\ P
various turnings, motions.
'@ - @

P:to “port’ - Select turn.
S: to “starboard” (NAVpilot-711)
(NAVpiot-720) ez 22
180° TURN 360° TURN USER TURN CIRCLE TURN
P S P S p S P S
< ’»()»@»@» > -»O-»Q-»S
ORBIT TURN SPIRAL TURN FIGURE 8 SQUARE ZIGZAG

\_ TURN TURN TURN)

How to dodge boats, obstacles

Release after object

'Q\ or 'Q\ has been dodged.

\_




Ce guide décrit les procédures
dutilisation de base de cet équipement.
Pour plus dinformations, reportez-vous
au manuel d'utilisation.

FURUNS auToPILOT

Tous les noms de marques et de
prodits sont des marques
commerciales, des marques déposées
ou des marques de service appartenant
aleurs détenteurs respectifs.
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Guide d'utilisation

Pression bréve :
Mise sous tension ;
sélection du mode STBY.

Pression prolongée : Mise hors tension.

STBY
POWER

(7200 (711)

Pression bréve : Affichage menu sélection
rotation.

Pression prolongée : Ouverture du menu.

@ Sélection du mode AUTO.

@ Rotation : Sélection des
menus et options;
définition du cap
en mode AUTO.

Pression : Confirmation d'un

réglage de menu.
.Dlnger bateau . Diriger bateau
\_ vers babord. vers trlbord.j

Sélection du mode NAV.

Sélection du

Affichage menu

mode STBY. sélection rotation.
Sélection du Pression bréve :
mode AUTO. Mise sous tension ;
ajustement de
Sélection du la brillance.
\// i - mode NAV. Pression prolongée :
vp'IOt 700 Mise hors tension.
Ouvrir/fermer menu ;

etour & I'écran précédent.

L'afficheur de s’allume pas.

- Vérifier l'alimentation

- Vérifier le fusible F1 dans
le calculateur.

La barre part a fond sur un bord

lorsque le pilote est mis sur AUTO.

- Effecuer le test de barre et la configura-
tion des limites de barre dans le menu

Qéglage a quai du menu d'installation.

Le mode auto route fond n'est pas actif.
- Pas de position.
Vérifier que la source de position sort les
données.

Le cap affiché sur le pilote ne correspond

pas au cap du compas de bord.

- Compas non calibré

- Effectuer une calibration du compas dans le
menu REGLAGE EN MER du MENU
INSTALLATION

~

Comment afficher le
menu d’installation:
En mode ST BY,
maintenir la touche
[MENU] enfoncée et
appuyer trois fois sur
le bouton rotatif.

Réglage de la brillance et du contraste

. CONTRASTE I
NAVpilot-700 PP\
@ & PO € @ ‘>
Q\ - & ETEA—" o A
e BRILLANCE
ression
bréve .ou ‘
I CONTRASTE
NAVpIot 7117720 N
P Py ‘)
@ | s, ﬂ -»‘) »09\) E L ﬂ
PARMIETREMAEL | = RS MENU POUR REVENIR BRILLANCE
Press|on Sélection . ou
ongue [CONTRASTE/BRILLANCE]




Sélection d'un mode de navigation

Mode STBY Mode WIND

(NAVpilot-700) %\ %
%
ou
& NAVplIot 720)

(NAVpilot-711) @Q\ POt

Barrer le navire
a la main.
Mode AUTO "Mode AUTO

Pour le mode auto route fond,
connectez le NAVpilot & un

= auxiliaire de navigation indiquant la
position. Sélectionnez AUTO RTE
FOND : ON dans le menu, et

i| Sélectionner la > o’ » %\
e destination d Diriger le bateau

sur le navigateur. manuellement vers le waypoint.

Diriger le bateau Régler utilisez le NAVpilot en mode AUTO.
dans la direction le cap finement.
— souhaitée.
Mode NAV IWaypomt

Utilisation du mode manceuvre
La touche TURN permet (NAVpiot-700) %\ P
différent tati
Irerentes rotations, * Q * @

manoeuvres. o
P : a "babord" (NAVpilot-711) Sélection rotation.
S : a "tribord" (NAVpilot-720) @\ (Voir ci-dessous)
P S P S P S P S
= = = = ‘ = = >
VIRER 180° VIRER 360° VIR. UTILIS. GIRATION

\_

0-0-0-0-P-%-0-0-S

CERCLE SPIRALE FORME 8 CARRE ZIGZAG

_J

Eviter les bateaux, obstacles

Relachez une fois

.Q\ I'objet évité.




FURUMNO® p) oTO AUTOMATICO

NAVpilot-700/711/720

Guia del operador

El propdsito de esta guia es
explicar la utilizacion bésica de
este equipo. Para obtener
informacion mas detallada,
consulte el Manual del operador.

Todas las marcas y nombres de
productos son marcas comerciales,
marcas registradas o marcas de
servicios que pertenecen a sus

NAVpilot5g20

(

Girar: selecciona los elementos
y opciones del menu,
establece el rumbo en
el modo AUTO.

Pulsacion: confirma el ajuste
de menu.

Gobierna
el barco
a estribor

Gobierna
el barco
a babor.

-

STEY Pulsacion breve:

POWER
(720)

(711)

Selecciona el modo NAV.

respectivos propietarios.

encendido, selecciona el modo STBY.
Pulsacion larga: apagado.

Pulsacion breve: muestra el ment de opciones de giro.
Pulsacion larga: abre el mend.

@ Selecciona el modo AUTO.

Selecciona Muestra el menu de
el modo opciones de giro.
STBY.
Selecciona
el modo AUTO.
Pulsacion breve:

; encendido,

Selecciona ™ ajuste de brillo.

pilot-700

Pulsacion larga:

Abrir/Cerrar menu; apagado.
vuelve a la pantalla anterior.

Display Control unit esta en blanco.
- Comprobar la fuente de alimentacion.

La unidad de timon gobierna el timén con

fuerza cuando Auto es activado.

- El ajuste de timon se puso incorrectamente.
Haga la conf. limit. timén y prueba timén en
config. en puerto, en el menu Instalacion.

.

- Comprobar el fusible F1 en la processor unit.

Navpilot no entra en modo auto

avanzado.

- No hay datos de posicién.
Compruebe que en el origen de
posicion esta saliendo.

El rumbo de compés en el diplay no

coincide con el compas del barco.

- El compés no esta calibrado.
Realice el ajuste de compas en el menu
pruebas de mar, en el menu de
instalacion.

Como mostrar el
Menu de instalacion:
En la display de STBY,
presione [el botén
control de Curso] tres
veces manteniendo
Presionanda la
Tecla[MENU].

Como ajustar el brillo y contraste

CONTRAST
NAVpilot-700
@ © AR ¢ @
Q\ * o ERI‘--DﬁElf:I B Aw
Pulsacion
breve

NAVpilot-711/720

Pulggién

@rga

CONTRAST 10
i |||uuuuuul) &

BRILLO
o IIIIDEIDD B oA
PULSAR MENU PARAVOLVER
ALVENU ANTERIOR

SENSOR EN USO
CONTRASTE/BRILLO

CCOND. MAR COMPLETO-AUTO
PARAMETRO MANUAL §

MENSAJE ﬂ
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-@ @
Selecciona
[CONTRASTE/BRILLO]

J
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Como seleccionar el modo de gobierno N

Modo ESPE Modo WIND
ELiele o R =iv] ud = N 00

(NAVpilot-700) %\ . + %\

0 STBY f
(NAVpilot-711) @ G (NAVpilot-720)
Q\ Gobierne el buque con la

rueda del timon.

Modo AUTO »
Para utilizar el modo auto avanzado,

conecte el NAVpilot a una ayuda a la
navegacion que proporcione datos de
posicion. Seleccione AUTO AVANZ:
HABILITADO en el menu, después

Gobierne el buque Ajuste maneje NAVpilot como en el modo AUTO.
con el rumbo deseado. el rumbo con
T— precision.
Modo NAV ; Waypoint
¢

en el navegador.
manualmente
hacia un waypoint.

’
) Establezca el destino™ ‘. »
Gobierne el buque

\_
Coémo utilizar el modo de giro ~
La tecla GIRO da acceso a (NAVpilot-700) ’ R
varios giros y movimientos. e - @
0
P: a "babor” , Seleccmne el giro.
S: a "estribor" 5:233::2:;;3 @\ Vea mas abagjao
P N P S P S P S
> > > > i > > >
GIRO 180° GIRO 360° GIRO DE USUAR  GIRO DE CIRCUL
P S P S P S P S
‘.’#‘.’*@-}@# = #O#Q-}S
GIRO DE ORBIT GIRO ESPIRAL GIRO GIRO GIRO EN
\ FIG. 8 CUADRADO ZIGZAG)

Cdémo evitar otros buques u obstaculos

Suelte el botdn cuando

' o '
Q\ Q\ haya esquivado el objeto.
\_




FURUMNOG AuTOPILOT

NAVpilot-700/711/720

In dieser Anleitung wird die
grundlegende Bedienung fiir
dieses Gerat behandelt. Weitere
Informationen entnehmen Sie
bitte dem Benutzerhandbuch.
Alle Markenbezeichnungen und
Produktnamen sind Marken,
eingetragene Marken oder
Servicemarken ihrer jeweiligen

Kurzanleitung

NAVpilot520

-

Drehen: Menipunkte und )
Optionen auswahlen;
Einstellen des Kurses
im AUTO-Modus.
Driicken: Mentieinstellung

bestatigen.
Steuert Steuert
Ihr Schiff Ihr Schiff

nach Backbord. nach Steuerbord.

Eigenttimer.

Kurz driicken:
Einschalten; STBY-Modus auswahlen.

Lang driicken: Ausschalten.

STBY
POWER

(7200 (711)

Kurz driicken: Wendeauswahlmenli anzeigen.
Lang driicken: Menu 6ffnen.

AUTO-Modus auswahlen.

@ NAV-Modus auswahlen.

NAVpilot-711

STBY-Modus Wendeauswahimenii
auswahlen. anzeigen.
AUTO-Modus
auswahlen. Kurz driicken:
Einschalten;
NAV-Modus Helligkeit einstellen.
auswahlen. Lang driicken:

Ausschalten.

Menti 6ffnen/schlieen;
zuriick zum vorherigen Bildschirm.

Bedienanzeige zeigt nichts an.
- Spannungsversorgung prifen.
- Sicherung F1 in Prozessoreinheit priifen.

Ruder schlagt voll aus, wenn Autopilot
eingeschaltet wird.
- Ruderlage falsch eingestellt.

Ruderanschlag Installation und Rudertest im
\ Hafenmenu im Installationsment durchfiihren.

Navpilot schaltet nicht in Autovorschub.
- Keine Positionsdaten.

Uberpriifen Sie, dass Positionsdaten vom
Navigationsempfanger gesendet werden.

Angezeigte Kompasspeilung stimmt

nicht mit Schiffskompass uberein.

- Kompass ist nicht kalibriert.
Fuhren Sie das Kompass-Setup im
See-Inbetriebnahme-Setup(Installations-
menu) durch.

Installationsment
anzeigen lassen:
Im STBY-Display

MENU-Taste
gedrickt halten
und den Drehknopf
3x driicken.

Einstellung von Helligkeit und Kontrast

Kucken

i} KONTRAST 10
€ o 9
HELLIGK. 4
Q> l>@) >@) > i o
SEESTATUS VOLL-AUTO MIT MENU ZU VORHERIG.
MANUELLE PARAMETER U A " MENU ZURGGKK
Lang uswanl von
[KONTRAST/HELL ]

HELLIGK

.oder.

——— KONTRAST
NAVpilot-700 )
KONTRAST = 0
@ > ® ||E|::||£:}|<||uuuuau [} 0)
. O\ HELLIGK. Y
urz
drucken .oder.
—— KONTRAST
NAVpilot-711/720 i’

‘ﬂ




Auswahl eines Steuermodus N

STBY-Modus \WIND-Modus
L LVOGUS r RALK Salles N

NAVpilot-700
(NAVP >% > + %
(NAVpnot-711)@ 0der” e (v 720
O\ O L
Schiff mit

Steuerrad
AUTO Modus Verbinden Sie fiir den erweiterten

Auto-Modus NAVpilot mit einem
Navigationsgerat, das Positionsdaten
ausgibt. Im Menii ADV ERWEITERT
AUTO: EIN auswahlen, dann
NAVpilot wie im AUTO-M

Schiff auf Feineinstellung bedigg:]we im AUTO-Modus

gewunschtem des Kurses.
——— Kurs steuern.
NAV-Modus I Wegpunkt

i| Ziel auf = ' =
Navigationsgerat g’ Boot manuell

O -V 3
auswahlen. zu Wegpunkt steuern.

Verwendung des Wende-Modus

Die Taste TURN ermdglicht (NAVplot-700) i}
verschiedene Wendemandver. e ‘) " @
oder

P: nach "Backbord" =
g Wende auswahlen.
S: nach "Steuerbord" Emgg::g:;;g; @\ (Siehe unten)
P S P S P S P S
' I -V' I = = = ‘ -V‘ #( ) = ‘ ,
180° WENDE 360° WENDE BEN. WENDE KREISWENDE
P S p s P s P s
‘.,#‘.’-}@#@-} > #O#Q#S
ORBITWENDE SPIRALWENDE ACHT- QUADRAT- ZICKZACK-
S WENDE WENDE WENDE)

Ausweichen vor Schiffen und Hindernissen

' oder ' Nach dem Ausweichen
Q\ Q\ loslassen.

\_




Lo scopo della presente Guida &
fornire le procedure operative di
base per questa apparecchiatura.
Per informazioni pit dettagliate,

FURUMNO® p) oTA AUTOMATICO

NAVpilot-700/711/720

Guida operativa

fare riferimento al Manuale
Operativo.

Tutti i tipi ed i nomi dei prodotti
sono marchi, marchi registrati e
brevettati dai loro rispettivi titolari.

Pressione rapida:

accende ['unita;

seleziona la modalita STBY.
Pressione prolungata: spegne l'unita.

STBY
POWER
(720)  (711)

Pressione rapida: visualizza il menu delle selezioni
di virata.
Pressione prolungata: apre il menu.

@ Seleziona la modalita AUTO.

Seleziona la modalita NAV.

Seleziona Visualizza il menu
la modalita delle selezioni di
STBY. virata.

Rotazione: seleziona le voci\
e le opzioni del
menu; imposta
la rotta in modalita

AUTO.
Pressione: conferma

limpostazione del menu.

Seleziona
la modalita
AUTO.

Pressione rapida:
accende ['unita;
regola la luminosita.
Seleziona
la modalita
NAV.

Pressione
prolungata:

. ) spegne ['unita
¥Irab ] ‘ Vira ) Apre/chiude il menu;

imbarcazione limbarcazione torna alla schermata precedente.
a sinistra. a destra.

-

J

Troubleshooting

SCHERMO UNITA' DI CONTROLLO E'

SPENTO.

- Controllare alimentazione

- Controllare il fusibile F1 all'interno del
processore.

~

Il Pilota non va in Auto Advance.

- Nessun dato di posizione.
Controllare che lo strumento di posizione
trasmetta il dato.

Come visualizzare il
Menu Installazione:

Nella schermata STBY
Il dato bussola visualizzato non coincide

Il Timone viene mosso a fine corsa con quello della bussola di bordo.
quando impostata la funzione AUTO. - La bussola del pilota non e calibrata.
- La fase Timone non & settata correttamente. Rifare le impostazioni bussola nel menu
Fare il setup limiti Timone ed il Test Timone "Prova in mare" presente nel Menu
nel Menu' Impostazioni in Porto, nel Menu'  Installazione.

premere la manopola
[Controllo Rotta] tre
volte mantenedo
premuto il tasto [MENU].

J

j

\Installazione.

Come regolare la luminosita e il contrasto

CONTR. N\
NAVpilot-700 o\
@ © El%’i‘{l’iilluput?tﬁ] [
Q\ * 3 ----%%Délgé} e .
Pressi LUMINOSITA
ressione
rapida ®©° 0 gNs
NAVpiI01/720 =\ _
@ >z ﬂ ».) -»@ T P @
ST. MARE FULL-AUTO o fed L
P N otiie o e sy [|LOMINOSTA
ressione
Qromngata [CONTRASTO/LUMIN.] ®° O )




Come selezionare una modalita di virata

Modalita STBY Modalita WIND
Elislelzllir=ReXE =2 M P e

(NAVpilot-700)
> @+ %\
Y STBY .
(NAVpilot-711) @ NAVplIot-720)
Q\ Virare l'imbarcazione

TeTTEr 0o con il timone.
gl Per la modalita automatica avanzata,

s collegare NAVpilot a un dispositivo di
%\ > O assistenza alla navigazione che
trasmette i dati sulla posizione.
Selezionare AUTOAVANZATO: ON

Virare limbarcazione Regolare larotta 9@ menu", q“i”gi ﬁgiﬁ%NAVp"m
sulla rotta desiderata. con precisione. come nefia modal :
Modalita NAV ; Waypoint
¢
’
53 || Selezionare la - g ’ >
30 destinazione. Virare manualmente

l'imbarcazione
verso il waypoint. )

sul navigatore.

Come utilizzare la modalita di virata

Il tasto TURN offre diverse ’ i\
. ) - NAVpilot-700)
virate e movimenti. ( %
0

P: per "sinistra"

Selezionare la virata

S: per "destra" (NAVpilot-711) @\ (vedere di seguito).
(NAVpiot-720)
P S P S P S P S
> > > > \ > > >
VIRATA 180° VIRATA 360° VIRATA UTENTE VIRATA A CERCHIO

P S p S P S P S
<.>»<.’»@»@+ > -><>-><>->S
VIRATA ORBITA VIRATA A SPIRALE VIRATA VIRATA VIRATA
\ FIGURA 8 QUADRATO A ZIGZAG)

Come schivare imbarcazioni e ostacoli

Rilasciare dopo aver

'Q\ schivato I'oggetto.




A finalidade deste manual é apresentar
os procedimentos bésicos de operagdo
deste equipamento. Para obter

informacdes mais detalhadas, consulte

e AUTOPILOT

IWANDIIOL

NAVpilot-700/711/720

0 Manual do Operador.

Todas as marcas e nomes de produtos
s80 marcas comerciais, marcas
comerciais registradas ou marcas de
servico de seus respectivos
proprietarios.

Manual de Consulta Rapida

STBY
POWER

(720)

Pressionamento rapido:
Para LIGAR; seleciona 0 modo STBY.
(111 Pressionamento longo: Para DESLIGAR.
Pressionamento rapido: Exibe o menu de opg¢des
de giro.
Pressionamento longo: Abre o menu.

@ Seleciona 0 modo AUTO.

Seleciona o modo NAV.

\

Girar: Seleciona itens
e opgdes de menus;
define o curso no
modo AUTO.
Pressionar: Confirma
a configuracéo

do menu.
.Vwa 0 barco . Vira o barco
para bombordo. para estibordo/.

STBY.

AUTO.

Seleciona 0 modo

Seleciona o modo

Exibe 0o menu de
opgdes de giro.

Seleciona o modo

Pressionamento
rapido:
Para LIGAR;

NAV. ajustar brilho.
Pressionamento

Abre/fecha o menu; longo:

retorna a tela anterior. ~ Para DESLIGAR.

Solugdo de problemas

Display da unidade de controle esta em

branco.

- Verifique a fonte de energia

- Verifique o fusivel F1 na unidade de
processamento

O piloto automatico move o leme totalmente
para uma direcdo quando Auto estd ativado.
- Sentido do atuador selecionado incorretamente.
Faca o ajuste limite do leme e teste do leme no
kmenu Ajuste do Porto, no Menu Instalagéo.

Navpilot ndo avanga automatica-

mente.

- N&o ha posicéo de dados.
Verificar se a fonte de posicéo esta
fornecendo esse dado.

Ainformacéo da bussola ndo
coincide com o rumo da embar-
cacao.

- Bussola néo calibrada.

Configure a bussola no menu Prova

de Mar.

\

Como exibir o menu
de instalagao

Na tela de STBY,
mantenha pressionado
[MENU] e pressione
trés vezes [Botdo de
Controle de Curso].

J

Como ajustar brilho e contraste

NAVpilot-700

BRILHO

Q-

CONTR 10
€ anmmnnnRmnoooooo ) @

4
O EEEEOOO0 5 A

Pressionamento
momentaneo

NAVpilot-711/720

Q-
Pressionamento
longo

SENSOR EM USO
CONTRASTE/BRILHO
COND MAR AUTOMATICO

ﬂ
PARAMETRO MANUAL

Selecione

-@-@-

CONTR. 10~ _
© o g

CBRILHO 4
¢ ENEEOOO0Y 4w
PRESSIONE MENU PARA
RETORNARAQ MENU ANTERIOR

[CONTRASTE/BRILHO]

BRILHO

(Rl

]»(@




Como selecionar um modo de navegagao ~
Modo STBY
odo - Modo WIND

NAVpilot-700
10 QR > D Q
(NAVpilot-711) @ ou NAVpiIot-720)
O .
Q\ Gire o barco com

o timao do leme. Para obter o modo auto
Modo AUTO, "Modo AUTO. avangado, conecte o NAVpilot a

um equipamento auxiliar de

navegacao que mostre dados de
> %\ posicéo. Selecione AUTO

AVANCADO: LIGADO no menu;

em seguida, opere o NAVpilot no

Gire o barco Ajuste fino modo AUTO.
no curso do curso.
— desejado.
Modo NAV Waypoint
Selecione o » >
destino dGlre o barco manualmente
no navegador. rumo a um waypoint.

Como usar o modo Turn ~N

A tecla TURN permite varios (NAVpiot-700) %\ i}
giros e movimentos.
ou

P: para “bombordo”

’ Selecione o tipo de
. ot » (NAVpilot-711) ; : :
S: para “estibordo (NAVpiot720) @\ giro. (Veja abaixo)
P s P S P S P S
> = > > I > > >
GIRO 180° GIRO 360° GIRO USUARIO GIRO CIRC.
<o,#‘o’¢@-}@# > #O*Q-}S
GIRO ORBITA GIRO ESPIRAL GIRO FIGURA 8 GIRO GIRO
\_ QUADRADO  ZIG-ZAG )

Como desviar de barcos e obstaculos

Solte apds desviar do

' % ' bstaculo.
WO

\_




. Formalet med denne vejledning er
FURUNO AUTOPILOT /i 2_ 5[2111 at beskrive den grundleeggende

betjening af dette udstyr. Se
m " brugermanualen for at fa mere
N AV I I ot-700 ’ ? 1 1 /720 detaljerede oplysninger.
Alle meerke- og produktnavne er

varemaerker, registrerede varemaer-

B rugervei Ied 1] i 1] g ker eller tienestemaerker tilherende

deres respektive indehavere.

Kortvarigt tryk:
POWER Teend; veelg STBY-tilstand.
(7200 (711)  Langvarigt tryk: Sluk.

Kortvarigt tryk:
Vis menuen for drejevalg.

Langvarigt tryk: Abn menu.

@D veonutodisand. @Y valg NAv-tistanc.

NAVpilot3420

Veelg Vis menuen for
STBY-tilstand. drejevalg.
Drej: Veelg menupunkter
og indstillinger; indstil Veelg
kursen il AUTO-ilstand. AUTO tilstand. @ Kortvarlgt tryk:
Tryk: Bekreeft menuindstilling.
Vaelg Juster Iysstyrke.
@ Drejbiden @ Drej baden NAV-ilstand. Langvarigt tryk:
mod bagbord. mod styrbord. Sluk.
@ Abn/luk menu;
vend tilbage til forrige
skeaermbillede.
Fejlfindin
: N
Display i betjeningsenhed er blankt: Navpilot foretager ikke automatisk S&dan vises
- Tjek at der er stram til autopiloten advancering. Installations menuen:
- Tjek sikringer F1 i processor enhed - Ingen positions-data.
Kontroller at positions-kilde udsender data. PA STBY k
Styremaskine styrer roret kraftigt i borde a happen
(til den ene side), nar Auto aktiveres Den viste kompaskurs stemmer ikke trykkes [Course control
- Styreenhed er ikke korrekt kalibreret overens med fartgjets kompas knob] mens der tre
| Installations-menu (Opszetning v/kaj) - Autopilot kompas er ikke kalibreret. ~ |gange trykkes p&
foretag ror-greense opsaetning og ror-test. Udfar kompas kalibrering i Seatrial menu i [MENU] knappen

installationsmenuen. \ i j

Sadan justeres lysstyrken og kontrasten

— KONTRAST \
NAVpilot-700 P
@ & R & & ‘>
O P | LSS -
Kort thvk ' LYSSTYRKE
orttry eller
B — 0@ KONTRAST
NAVpilot-711/720
N R O ¥
@ ﬂ -»O >@ | s @
MANUELT PARAVETER. TRUPANENJFOR LYSSTYRKE

Langvarigt Veelg
\ g 9 [KONTRAST/LYSSTYRKE] Q@




Sadan veelges en styringstilstand ~
STBY-tilstand -ti
ilstan ~ WIND-tilstand
(NAVpilot-700) @ o
Q\ = POW vs + %\

eller )
(NAVpilot-711) @ p%Tv‘v“ (NAVpilot-720)

Q\ Styr baden
med roret.

AUTO tilstand
For avanceret auto-tils!:anq skal

NAVpilot sluttes til navigationsudstyr,
som kan sende positionsdata. Veelg
AVANCERET AUTO: TIL fra menuen,
og betjen derefter NAVpilot som i

Styr baden pa FmJuster AUTO-tilstand.
gnsket kurs. kurs.

NAV-tilstand f Waypoint
’

.
’ > @
dStyr baden manuelt

mod waypoint.
yp )

N
Tasten DREJ giver forskellige (NAVpilot-700) %\ I R}
drejninger, beveegelser. > - @
P: til "bagbord” L Vael drei
S: til "styrbord" %mﬁgg::gﬁ;gg; @\ (Se neden#or)

N--d-B--r-0-0

180° DREJNING 360° DREJNING BRUGER DREJ CIRKEL DREJ

0-0-0-0-P-%-0-0-S

DR-BANE DREJ SPIRAL DREJ 8-TAL DREJ FIRKANT ZIGZAG-
q DREJ DREJNIN9

Sadan undviger du bade og forhindringer

' eller ' Giv slip, nar genstanden
er blevet undviget.

1\
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Anvéandarguide

Den har bruksanvisningen
beskriver den grundlaggande
anvéandningen av utrustningen.
Mer detaljerad information finns
i anvandarhandboken.

Alla mérkes-- och produktnamn &r
varumérken, registrerade varumérken
eller servicemérken som tillhér
respektive réttighetsinnehavare.

STBY Tryck en gang:
Sa pa strommen, valj STBY-lage.
(720) (711)

Knappen intryckt: Sla av strommen.

Tryck en gang: Visar giralternativs-meny.
Knappen intryckt: Oppna menyn.

NAVpilot5420

Vrid: Valj menyposter
och alternativ, stall in
kursen i AUTO-l&ge.

Tryckning: Bekréfta
menyinstallning.
Styr baten

at babord. ‘

Styr baten
at styrbord.

o
-

@D vai AuToge

@ Vil NAV-laget.

Visar giralternativ
meny.

Tryck en gang:
Sla pa strommen:
justera ljusstyrkan

Knappen intryckt:
Sla av strommen.

Oppnalsténg meny,
ga tillbaka till foregaende skarm.

Felsdkning

Kontrollenheten &r slackt.

- Kontrollera strémanslutningen.

- Kontrollera sékringen F1 | processoren-
heten.

Drivenheten dverstyr kraftigt nar Auto
ar aktiverat.
- Drivfasen ér felaktigt installd.
Gor installning av rodergransen och
rodertest under Instéllning hamn i
unstallationsmenyn.

\

Avanc. auto-laget fungerar inte.

- Ingen positionsdata.
Kontrollera att positionskallan ger ut dessa
data.

Visad kompasskurs dverensstammer inte
med batens kompass.
- Kompassen éar inte kalibrerad.
Genomfdr kompassinstéllning i Sea Trial
menyn (i Installationsmenyn).

L Kurskontroll-knappen

N\

Hur att 6ppna
Installationsmenyn:
| st-by laget, hall
MENU knappen
intryckt under det att
man trycker tre
ganger pa

\&

NAVDpilot-700

Justera ljusstyrka, kontrast

KONTRAST

Q-

KONTRAST 10
©n llllllluunuuul} -

& EEmmOCTC o A

LJUSSTYRKA

Kort
tryck

NAVDpilot-711/720

ﬂ

MEDD ]

SENSOR | BRUK
KONTRAST/LJUSSTYRKA
SJOLAGE HELAUTOMATISK
MANUELLA PARAMETRAR

Valj

&
-9-0-

[KONTRAST/LJUSSTYRKA]

KONTRAST

LJUSSTYRKA‘ (
.eller.

KONTRAST 10
o
LJUSSTYRKA 4
& AEEEOOO0 G 4w

TRYCK MENU FOR ATT ATERGA
TILL FOREG, MENY

~




Valja styrlage
N

STBY-lage — "WIND-lage

(NAVplot-700) -

> * %

NAVpiot-711 @e"er G (NAVpilot-720)

o B 1101~
(NAVpilof ) Q\ POW S 0

Styr baten

" ———— med rodret.
AUTO-lage

Foér avancerat auto-lage, anslut

I Y
L NAVpilot tll ett
= - = ‘> navigeringshjalpmedel som ger
positionsdata. Valj AVANCERAD

o AUTO PA: i menyn, anvénd sedan
Styr baten Finjustera NAVpilot som i AUTO-lage.
i dnskad kurs. kursen.

NAV-lage, ‘r Waypoint
’

i| Valj destination

.
> ’
pa navigatorn. Q,Styr baten manuellt
mot waypoint.

T

'\ J
Valja girlage N
Elavi e BT S~
S -@ - @
P: till "babord" eller Valj gir
gl " (NAVpilot-711)
S: till "styrbord (NAVpilot-720)@\ (Se nedan)
b s P S P S P S
> > > > i > > > >
180° GIR 360° GIR EGEN GIR CIRKELGIR
P S p 3 P S P S
‘.’#‘.’#@#@# > »O#O#S
ORBITGIR SPIRALGIR FIG. 8 FYRK. SICKSACK
\ GIR GIR GIR )

Hur man kringgar andra batar, hinder

har kringgatts.

' eller ' Slapp efter att hindret

.
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NAVpilot-700/711/720

Malet med denne
brukerveiledningen er & gi en kort
innfering i grunnleggende bruk av
dette utstyret. Du finner mer
informasjon i brukerhandboken.

Alle merke- og produktnavn er
varemerker, registrerte
varemerker eller service-merker
fra sine respektive eiere.

Brukerveiledning

@ Velg AUTO-modus.
20

NAVpilot%

Raskt trykk:
Strem PA; velg STBY-modus.
(720) (711)

Langt trykk: Sla utstyret AV.

Raskt trykk: Vis svingvalgmenyen.
Langt trykk: Apne menyen.

@ Velg NAV-modus

Velg Vis svingvalg
STBY-modus menyen.
Rotér: Velg menyelementer
og alternativer; sett @V lg AUTO-mod
kursen pad AUTO-modus. 9 mode Raskt trykk:
Trykk: Bekreft nenyinnstilling. Sla utstyret PA;

Styrer fartoyet
til babord.

Styrer fartoyet
til styrbord.

juster lysstyrke.

Velg NAV-modus

Langt trykk:
Sla utstyret AV.

Apne/lukke meny;

returner il forrige skjermbilde.

Feilsgking

Display pa kontroll enhet er blank.
- Sjekk strgmkilde.
- Sjekk sikring F1 i prosessor enhet.

Navpilot flytter seg ikke automatisk.
- Ingen posisjonsdata.
Sjekk om posisjonskilde gir ut data.

Driv enhet ror dreier hardt over nar Auto
aktiviseres. ikke med batens kompass.
- Feil fase pa driv enhet - Kompass ikke kalibrert.
Utfgr ror limit setup og ror test i oppsettmeny  Utfar kompass oppsett i Sjgpravetur
installasjon ved kai “Dockside setup”, under  meny, under installasjonsmeny.

Kompass data pa display stemmer

~

Hvordan vises
Installasjonsmeny:
P& STBY display,

trykk [Course controll]
knapp tre ganger mens
du holder inne [Menu]

\Installasjonsmenyen “Installation menu”.

knapp.
~/

Hvordan justere lysstyrke, kontrast

. KONTRAST
NAVpilot-700 i
KONTRAST 10 Q
@ & InEEERERRRO000on i @
Q\ = & a{is-n-?:}l(éin"n{q‘:} e
Kon LYSSTYRKE
)
vk @cler@

NAVpilot-711/720

KONTRAST 10
3] monn O §

ST
& ENEEOOO0 Ae

TRYKK MENU-TAST FOR A
RETURNERE TIL FORRIGE MENY

Velg
[KONTRAST/LYSSTYRKE]

KONTRAST

LYSSTYRKE‘ @
.eller‘

\

@

s




Hvordan velge styremodus ~N

STBY-modus ~ WIND-modus
(NAVpilot-700)
> o+
eller” om . V
(NAVpilot-711) @ P (NAVpilot-720)
Q\ Q\ Styr baten
——— med roret.
AUTO-modus P )
P\ For avansert automodus ma du koble
til NAVpiloten til navigeringsutstyr

@ - - - 0 som sender ut posisjonsdata. Velg
Q\ AVANSERT AUTO: PA fra menyen,

og benytt NAVpilot som om den var

Styr baten Juster i AUTO-modus.
pa @nsket kurs. kursen detaljert.
_w Waypoint
¢
Velg destinasjon ™ o D @
pa navigatoren. Styr baten manuelt Q\
\ mot veipunkt. )

Hvordan bruke Svingmodus ~\
TURN-tasten gir forskjellige o i
svinger, bevegelser. (NAVPIIOHOO)@@\ > ‘) > @

P: til "babord" eller

’ Velg sving.
Ll " (NAVpilot-711)
S: til "styrbord (NAVpiIot-720)@é\ (Se nedenfor)
P S P S P S P S
> > - > i > > > >
180° SVING 360° SVING BRUKER SVING SIRKELSVING
P S p s P s P s
‘.’»‘.’#@#@-} > #O#Q*S
BANE SVING SPIRALSVING FIG. 8 KVADRAT SIKSAK
\ SVING SVING SVING)

Hvordan unnga bater, hindringer

' eller ' Lgs ut etter at
Q\ Q\ objektet er unngatt.

\.




Taman oppaan tarkoitus on kuvata

FURUNO AUTOPILOTTI 7\ {_ 7\_')1@1‘ laitteen peruskéytto.

Katso tarkemmat tiedot

ovat omistajiensa tavaramerkkeja,
rekisteroityja tavaramerkkeja tai

Kayttaian Opas palvelumerkkeja.

NAVpilot-700/711/720 G i

Nopea painallus:
LCIER Virta paalle, valitse STBY-tila.
(720) (711) o . . . .
Pitka painallus: Virta pois paalta.

Nopea painallus: Nayta kaanndsvalintavalikko.
Pitka painallus: Avaa valikko.

@ Valitse AUTO-tila. @ Valitse NAV-ila.

@Va”tse STBY-fila Nayté kaanndsvalinta-
' valikko.

-~

Kaantaminen: Valitse valikko-
kohteet ja asetukset,
aseta kurssi

AUTO-tilassa. Lol @Valitse AUTO-tila.

Nopea painallus:

Painallus: Vahvistaa A Virta paalle,
valikkoasetuksen. kirkkauden saato.
@ Valtse NAV-tia. rHrace
’ Ohjaa alusta ’ Ohjaa alusta Pitkd painallus:
paapuuriin. styyrpuuriin. Virta pois paalta.
\_ Avaalsulje valikko,

palaa takaisin edelliseen

- — ruutuun.
Vianetsintaa ~N

Navpilot ei aja Kehittynytta Auto

Kayttolaitteen naytossa ei nay mitaan tilaa
- Tarkasta virransyotto. - Ei paikkatietoa. N Kuinka saada nakyviin
- Tarkasta prosessoriyksikossa oleva sulake F1.  Tarkista etta navigaattori lahettdd | ;sennusvalikko:
paikkatietoa. e .
Ohjausyksikk yliohjaa kun AUTO tila on , S STBY nayttStilassa paina
aktivoitu Esitetty kompassisuuntima ei kurssinhallinta nuppia
- Ohjausyksikon asetukset on asetettu vaarin. ~ vastaa aluksen kompassin kolme kertaa samalla kun
Aseta perésimen raja-arvot ja tee perasintesti Suuntaan o painat Menu-nappainta.
Asennusvalikon Laituriasetukset -valikossa. - Kompassia ei ole kalibroitu
Tee kompassiasetukset merikoeajo
\_ asetusvalikoissa asennusvalikossa. )
Kirkkauden ja kontrastin saatéminen N\

D— KONTR.
NAVpilot-700

—
KONTR. 10
@ © a8
KIRKKAUS 4
Q\ > & EEEEOOOO S A P

Lyt KIRKKAUS
yhy i
painallus Qi @
—— KONTR.
NAVpilot-711/720 MM
@flo m:{lnuum}uul} 3
D | oS TRkkaus  MEREDIO0
MERENK. TAYSIN AUTOM. © MERRCCCCLG A Q\
N\ MANUAAL. PARAMETRI U PAINA HENY PALATAKSES| KIRKKAUS
Pitka [KONTRASTI/KIRKKAUS] Q@

kpamallus )




Ohjaustilan valitseminen N

VALM-tila WIND-tila
AL P ————

(NAVpilot-700) %\ . o
tal STBY . .
(NAVpilot-711) @ NAVp|I0t-720) E
Q\ Ohjaa alusta

ruorilla.

AUTO-tila P

Ota kehittynyt automatiikkatila
M kayttéon yhdistamalla NAVpilot
> > = O navigointiapuvalineeseen, joka
antaa sijaintitietoja. Valitse valikosta
KEH.AUTOM.: PLA ja kéyt4 sitten
Ohjaa alusta Hienosaada NAVpilotia AUTO-tilassa.

halutulla kurssilla. kurssia.

NAV-tila ‘F Reittipiste
/

| Aseta maarénpaa > -’ %\
Q9 navigointilaitteessa. g,Ohjaa alusta manuaalisesti
reittipistetta kohti.

Kaannostilan kayttaminen

TURN-nappaimen kautta (NAVpilot-700) i\
voit aktivoida erilaisia
kaannésliikkeita. " » »
P: paapuuri. (NAVpiOLT11) Valitse kaannos.
S: styyrpuuri. (NAVpilot-720) @\ (Ks. alla oleva)

N--d-B-"-0-0-0

180°KAANNOS 360°KAANNOS KAYTT.KAANNOS  YMP.KAANNOS

0-0-0-0-P-%-0-0-S

KIERTOKAANNOS  SPIR.KAANNOS KAHDEKSIKKO NELIO- SIKSAK-

\ KAANNOS KAANNO§

Alusten ja esteiden vaistaminen

Vapauta, kun kohde

'Q\ tai 'Q\ on vaistetty.

.




BE)EfEERE [IVAVDIIOG

NAVpilot-700/711/720

BRIERME

_031*";1'5%%%!1%*5&4)-%2:%
RRAEDHEBRTNET , L
LRIEISD LTI, BIfRD
OPERATOR’ S MANUAL%SBL
TLEZEW,
AI=a7LISRBEIN TV D
B WRAZ, —HRICEBAFEA—
H—DEREEEIEETT

EHEL.-EBREAND
-FEE—FICAS
EHL . ER%Y5

L A A= 2 —H B
@ Lo

@ sirz—+

STBY
POWER

(720) (711)

NAVpilots

D o+ O sx=a-
m7: -;(:J—IEE EES ‘ B¢
BHE—FEICHE D v+ gy o
RETH -
BT A2 ERERE Q iz BREANS
T% @ " HBE/aVNS
@ itz @ itx Az AMEHETS
EIZE1% AIZE)% B</FACS KL
HEAICRS EFEYL
HOE B BELEEE—FAMERILA )
2 f L BYE—LAEHLA e _
 BEERATS EMEERRAGL, oPSHikgEs | EEA=1—ORT
HEROE1—X FOERETS  OBGERERTH, NAVSOURCE] % | ZE
BEE— B AL 2 BT 5. FAE-FRI
EAELCE ﬂ*éhrb\éb\ﬁﬁa Th,  BRERFISRA—HLAL MENU] ¥ —Z#fL
${%2=2—0) [DOCKSIDE SETUP] T it ¥ — A E SR TN, BHBERIE/TE S
[RUDDER LIMIT SETUP], [RUDDER % %=1—@) [SEA TRIAL] T E#LET,
\JESTI &R T %, [COMPASS SETUP] DEXEZRERT 5. ——/
WEE/QAVNSANERET D STESRR ~\

NAVpilot—700

COnTRAST 10—
© mmmnnnnmnoooono 0 S

* ERILLIANCE 4
¢ MEEEOOO0 S A

L
NAVpilot-=711/720

CONTRAST 10

[VESSAGE] & mmmnooom 0§ .)
[ g -».) >@) > | s o @
Q\ MANUAL PARAMETER ?g%"ég\%ldgﬁg‘% RETURN %E g
EL TCONTRAST/BRILLIANCEJ © O
\_ ZTES EAES Y,

aAVES AR
Ko u




BIEE—FZESN N
FHE—K o~ 4 RE—E

<NAVpi|ot—7oo>@Q\ R ‘ﬁ_ .\ %\
(NAVpilot-711) @it(i Q\NAVpilot—m)

BE
e BiLT D BEEHE—REERTS
EEECEL Py BElX. MBEHREHRH
N SRR B LEGELTH
> > @ > ‘) 5A=2—7T TADVANCED
O\ AUTO: or:% z—iaigf(f:“a;
X _ L, Z0#E. E—F
2t NS HBEE o = im
BRERRETS Wy PICEIITRIELET.
AT ) ; B #bte
N '
wrgEET > > @Q\
S M BRESRET D d B &=+
=) B OREYS )

B—AZ2—T, FTRDEDI  (NAVpiot-700)

B EROBMEERSCENT @é\ N = N
57, > ‘> @

P : ZIEE (NAVpilot-711) B— DIEEE RS
S : AfgiEE WS (TRBR)

N-N-d-B-"-r-0-0-

180° #—> 360° 2—> A—HY—RELI— HWAET

0-0-0-Q-FP-B--O-

fEEES SEAESR 8 DFES mEES OOy
EAT )

\

EEYZEEET S PUB. NO. MLG-72720-D

(1401, ETMI) NAVpilot-700/711/720

Fr-1% EE%., F—HE
Q@ BT M

. 00017212113




